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INTRODUCCION

* El Peru presenta limitaciones en la longitud y resolucion de
datos relacionados a morfologia fluvial.

e 13 distritos de la ciudad de Lima estan en peligro frente a
flujo de escombros, inundaciones y erosion fluvial.

Number of rivers sampled
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Fuente: (a) Earth & Space Science News, 2015; (b) INGEMMET (2015).



AREA DESTUDIO

* Tramo de estudio esta ubicado en la periferie de la ciudad y
comprende una longitud
de 1.1 km.
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MARCO TEORICO

* En la actualidad se conocen métodos eficaces para
reproducir la topografia y batimetria de especificas.

Batimetria clasica: , Obtencidn de secciones del rio de estudio.
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Obtencion de la forma de fondo con gran
resolucion.

Fuente:-http://www.deepreef.org



MARCO TEORICO

El structure-for-motion tiene sus bases en |la fotogrametria
clasica, automatizando los procesos convencionales.

Finis oy i &3

n La técnica requiere de la toma de fotografias
Bajo:0m aéreas del area de interés.
Cuenca del rio Rimac

= P Alto:5259 m

Fuente:-M.J. Westoby et al. (2012) y Wolfgang Forstner, 1986.



DATOS Y METODOS

* Se realizaron trabajos de campo y gabinete.
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Fuente: Elaboracion propia



DATOS Y METODOS

e Se registro 340 cotas de la forma del rio.
 Se empled un UAV para el registro de fotografias.
* Se registraron 560 fotografias.
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DATOS Y METODOS

* Las fotografias presentan un traslape de 30 m, ellas sirvieron
para generar un modelo de terreno empieando el SfM.
 Se empled el Agisoft PhotoScan para procesar las imagenes.
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Fuente: Astorayme et al., 2016



DATOS Y METODOS

 Se realizd un anadlisis de sensibilidad para evaluar la
influencia de los PC en el proceso de cahbrauon
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DATOS Y METODOS

* Se aplico el criterio de la Obtical bathymetric mapping, el
cual se basa en la correlacion de datos observados y la NPD.
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Fuente: Astorayme et al., 2016



DATOS Y METODOS

e Se generaron modelos
de regresion multiples
cumpliendo el criterio
fijlado en la Ec. 1.

2 = Jzrem) 1),

Donde:
A
Z*

: Cotas de fondo observadas.

RGB : Modelo de colores.

 Los modelos empiricos
fueron validados.

Fuente: Astorayme et al., 2016

: Cotas del pelo de agua del medelo.
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RESULTADOS

e A partir de la eleccion del modelo de regresion multiple
(Ec. 2) se corrigio la nube de puntos densa de las areas
inundadas empleando OBM.

Zgp = —25.88 + 1.04.Zcpp + 6.60.In(R) + 3.12.1n(G) — 11.13.In(B) - [2]

Fuente: Astorayme et al., 2016



RESULTADOS

* La nube de puntos densa corregida fue interpolada
generando un modelo digital del terrenc de 0.5x0.5m de
resolucion.
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RESULTADOS

e La técnica es rentable a largo plazo a diferencia del
uso de equipos sofisticados como los LIDAR.

- 851.4

* La presente investigacion ha tenido aceptacion en
congresos internacionales en China y Espana.




OTRO ESTUDIO

 El trabajo fue realizado con la cooperacion de la
Technische Universitat Braunschweig, en Alemania.

e Se reproduccion la forma del fondo de arena de un canal
experimental luego de transitar agua en ella.

Fuente: Astorayme et al., 2016



OTRO ESTUDIO

* A partir de un proceso de calibracion la Nube de puntos
densa fue calibrada, obteniéndose errores promedios de
7.7 mm.

* Finalmente se realizd un proceso de interpolacion
generando un modelo de 1x1 cm de resolucion.

. 0.1683 m

- 0.1248 m

-0.0828 m

Fuente: Astorayme et al., 2016



CONCLUSIONES

* Si bien es posible obtener modelos con una resolucion fina,
menores incluso a 1m, estos deben ser consecuentes con los
errores obtenidos. Asi para el estudio se tienen errores
alrededor de 0.2 m con un modelo de 0.5 m resolucion.

e El SfM junto a la OBM han demostrado ser una alternativa
potencial a tomar en cuenta si se desea conocer la forma del
fondo de un rio con poco caudal, como es el caso de los rio de la
costa en época de estiaje.

* Los niveles de resolucion obtenidos sugieren que podrian ser
aplicados para generar MED menores a 1m que comunmente
son empleados en modelos hidraulicos 2D y 3D.
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