Arduino NANO:

7-- Descargar el archivo del siguiente link:

https://www-dropbox-com/s/yhfSypw3w2ortik/drivernano-rar?dl=0

2-- Conectar su Arduino NANO a su computadora-
3= Iniciar el Administrador de Dispositivos:
Para Windows 8: Tecla Inicio + X

Para Windows 7: Tecla Inicio y buscar

=

r Archivo Accion Ver Ayuda
e o E HE &

Concentrador raiz USB

Concentrador raiz USB (xHCI)

Dispositive compuesto USE

Generic USE Hub

Generic USE Hub

Intel(R) 7 Series/C216 Chipset Family USE Enhanced Host Controller - 1E2D
Intel(R) 7 Series/C216 Chipset Family USE Enhanced Host Controller - 1E26
Intel(R) USE 3.0 extensible Host Controller - 0700 (Microsoft)

|» 4% Controladoras de sonido y video y dispositivos de juego

b % Dispositivos de imagen

i3 ﬁ"'ﬁ Dispositivos de interfaz de usuario (HID]

I Dispositivos de software

L sk sE ek sf sE SE ek sf

¥ %

7] Dispositivos de tecnologia de memoria
[ (M Dispositivos del sistema
i~ W Entradas y salidas de audio
| (M Equipo
i+ W Monitares
| b B Mouse y otros dispositivos sefialadores

|l FT232R USB UART
» ¥ Procesadores
- == Teclados
= Unidades de disco
» o Unidades de DVD o CD-ROM

Concentrador raiz USB ~

Figura T

4-- Hacer clic derecho y se despliega un cuadro con opciones, como se
muestra en la Figura 2-

Seleccionar Actualizar software de controlador...
4 _.]E,) Otros dispositivos

[ FT232R USB Uf==—
s n Procesadores |
» 22 Teclados Dechabilitar

Actualizar software de controlador...

> 7 Unidades de disca Desinstalar

» o Unidades de DVD
Buscar cambios de hardware

a el Asistente para actuali Propiedad ado.

Figura 2
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;Como desea buscar el software de controlador?

= Buscar automaticamente software de controlador actualizado
Windows buscara en el equipo y en Internet el software de contrelador mds
reciente para el dispositivo, a menos que haya deshabilitado esta caracteristica en
la configuracidn de instalacidn del dispositive.

= Buscar software de controlador en el equipo
Buscar e instalar el software de contrelador de forma manual.

Figura 3

6:- A continuacién, hacer clic en Examinar:

Busque software de controlador en el equipo

Buscar el software de controlador en esta ubicacion:

[] Incluir subcarpetas

= Elegir en una lista de controladores de dispositivo en el equipo
Esta lista mostrara el software de controlador instalado compatible con el dispositivo y todo el
software de contrelador que esté en la misma categoria que el dispositive.

Figura 4
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Seleccione el tipo de dispositivo en la lista siguiente.

Tipos de hardware comunes:

Mastrar todos los dispositivos

lzg"Adaptadores de pantalla

I:l? Adaptadores de red

EEAdaptadores host 5D

W] Adaptadores multifuncionales
El]Adaptadores PCMCIA

1;? Adaptadores serie de puertos moltiples
E Baterias

a Bluetooth

9 Bluetooth Virtual Devices

& Cliente de red

Siguiente || Cancelar

Figura 5

&= Hacer clic en Examinar:

Il Actualizar software de controlador: FT232R USB UART

Seleccione el controlador de dispositivo que desea instalar para este hardware.

HED Instalar desde disco _?:z'e"te' S
Inserte el disco de instalacidn del fabricante y Aceptar
= compruebe que esta seleccionada la unidad comecta a
continuacion.
(Recupe
Copiar archivos del fabricante de:
AN v | | BExaminar...
o diSCO...

Figura 6
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9-- Buscar la carpeta contenedora del archivo que fue descargado al inicio

de esta quia y seleccionar ftdibus, después hacer clic en Abrir

Buscar en: ||_]_| drivemano V| '@ [} E '

- Mombre Fecha de modifica.. Tipo

B &I 10 amndgd 09/09/2015 0424 a.. Carpetad
Swios recientes | gy 35 09/09/2015 04:24 a.. Carpeta d
— |10 Static 09/09/2015 04:24 a.. Carpetad
—_— | & ftdibus 09/00/2014 05:42 a... Informaci
Escritoric 4 frdiport 09/08/2014 05:42 a... Informaci

W=y

Bibliotecas

Mombre: ftdibus

Tipa: Informacion sobre la instalacion (*inf)

Figura 7

10-- Buscar USB Serial Converter y hacer clic en Siguiente-

Seleccione el controlador de dispositivo que desea instalar para este hardware.

Seleccione el fabricante y el medelo de su dispesitive de hardware y haga clic en Siguiente, 5i
tiene un disce que contiene el controlader que desea instalar, haga clic en Usar disco.

Modelo

[ZIFT4222H Mode 3 Device
@ UMFT4222PROG
54 USB Serial Converter

5] USE Serial Converter &
lhaen o1, w7

[ Controlader firmado digitalmente.

Por qué es importante la firma de un controlador

| Siguiente || Cancelar |

Figura &
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11-- Aparecerd la siguiente advertencia, no se preocupe, simplemente hacer

clic en Si-

r Mo se recomienda la instalacién de este controlader de dispositive
& perque Windows no puede comprobar que éste sea compatible con su
hardware. 5i el contrelader no es compatible, posiblermente su

hardware no funcionara correctamente y su equipo podria volverse
inestable y dejar de funcionar completamente. ;Desea continuar con la
instalacién de este controlador?

|| Mo

Figura 9

12:- Una vez instalado les saldrd lo siguiente:

Windows actualizd correctamente el software de controlador.
Windows finalizé la instalacién del software de controladoer para este dispositivo:

USE Serial Conwverter

= 4

Cerrar

Figura 10

13-~ Abrir Administrador de Dispositivos y fijarse que ahora les saldrd lo
siguiente:

4 lE'fJ Otros dispositivos
| iy USB Serial Port |

Figura 17
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14-- Repetir los pasos 3 hasta el 7 de esta quia, pero ahora seleccionando

ftdiport-

Buscar en: ||_]_| drivemano v‘ (€] [_,’ Er v
= MNombre Fecha de medifica.. Tipo
N & 0 amdbd 09/09/2015 0424 a... Carpetad
SiicsrECies i gy 345 09/09/2015 04:24 a... Carpeta d
— 110 Static 09/09/2015 0424 a... Carpetad
—_— A ftdibus 09/09/2014 0342 a..  Informaci
Escritorio | 4 fidiport 09/08/2014 05:42 a... Informaci
=y
Biblictecas
-
Equipo
.
g. £ >
Red
Nombre: ftdiport v| | Abrir |
Tipa: Infarmacidn sobre la instalacidn (~inf)

Figura 712

15:- Seleccionar USB Serial Port, después hacer clic en Siguiente:

Seleccione el controlador de dispositivo que desea instalar para este hardware.

Seleccione el fabricante v el modelo de su dispositive de hardware y haga clic en Siguiente, 5i
tiene un disco que contiene el controlador que desea instalar, haga clic en Usar disco,

Modelo

5] USE Serial Converter B
5] USE Serial Converter C
5] USE Serial Converter D

54 UUSE Serial Port
w

=l Controlador firmadoe digitalmente,

Por qué es importante la firma de un controlador

| Siguiente || Cancelar |
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Figura 13

716-- Finalmente...

Windows actualizé correctamente el software de controlador.

Windows finalizd la instalacion del software de controlador para este dispositivo:

USE Serial Port

Cerrar

Figura 14
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Arduino con Chip CH341

7-- Conecta tu Arduino a tu computadora, abre el Administrador de

dispositivos y te aparecerd lo siguiente:
Archive  Accién  Ver Ayuda I

e | @ E Hem| e B &S

a =) Cristhian -l
[» ‘a‘ Adaptadores de pantalla

¥ Adaptadores de red

b E Baterias

6 Bluetooth

|+ == Colas de impresion

I Ca Controladeoras ATA/ATAPLIDE

i+ €5 Centroladoras de almacenamiento

Controladoras de bus serie universal

Controladoras de sonido y video y dispositivos de juego

=

Dispositivos de imagen

5 Dispositivos de interfaz de usuario (HID)
Dispositivos de software

Dispositivos de tecnologia de memaoria

r UESE re

Dispositivos del sistema
i & Entradas y salidas de audio
» (M Equipo
.+ B Monitores
b !“_! Mouse y otros dispositivos sefialadores
4 [J5; Otros dispositivos
I @ Procesadores
T Puertos (COM y LPT)
2T USE Serial Port (COM3)
&= Teclados v

[

Figura 15

2-- La solucién directa a este pequefio problema es descargar un archivo,

usando cualquiera de los siguientes links que adjunto:
http://www-wch-cn/download/CH341SER_EXE-html
https://www-dropbox-com/s/3csnhlsbdrznbp3/CH3415ER - zip?dI=0

3-- Después que terminas de instalarlo, en el Administrador de

dispositivos, les aparecerd lo siguiente:
4 "% Puertos (COM y LPT)
T USB-SERIAL CH340 (COMS)

Figura 16
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~

Autor: Cristhian Gustavo Jacinto Calderon
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